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CARGA HORARIA SINCRONA ASSINCRONA

HORARIO: Segundas-feiras e Quartas-feiras, 14 as 16h.
60 H 52h 8h

CURSOS ATENDIDOS (Especificar a quantidade de vagas por curso ou a quantidade total) SUB-TURMAS

Engenharia Elétrica - 30 vagas
Engenharia da Computagéo - 20 vagas.

PROFESSOR (ES) RESPONSAVEL (EIS) TITULACAO
Manoel de Oliveira Santos Sobrinho Doutorado
EMENTA

Introducao a teoria de controle. Representagdo matemética de sistemas lineares. Comportamento
dindmico de sistemas lineares. Propriedades de sistemas de controle. Técnicas de analise de sistemas
de controle. Técnicas de sintese de sistemas de controle.

OBJETIVOS

Proporcionar ao estudante uma visdo geral de andlise e sintese de sistemas de controle;

Fornecer ferramentas matematicas para analise e sintese de sistemas de controle;

Analisar e determinar a resposta dindmica de sistemas de 12. e 22, ordem;

Analisar a estabilidade de sistemas de controle;

Analisar e projetar sistemas de controle utilizando os métodos do Lugar da Raizes e de Resposta em
Frequéncia;

Representar e analisar sistemas de controle utilizando Variaveis de Estados.

METODOLOGIA

A disciplina sera ministrada com aulas remotas (atividades sincronas) nas quais o0s alunos poderao
interagir com o professor. Serdo aplicadas atividades assincronas, seja por disponibilizacéo de videos
aulas ou execucdo de projetos e exercicios complementares.

Sera utilizada a plataforma Classroom para gerenciamento da disciplina. Para a transmissao e
gravacao das aulas sincronas serd utilizada o Google Meet.

FORMAS DE AVALIACAO

As avaliacdes quantitativas seréo realizadas mediante a aplicagdo de um projeto e a realizacéo de
duas provas escritas.




CONTEUDOS DIDATICOS

Numero Cronograma de atividades

01 Introducéo a Sistemas de Controle.

02 Representacdo matemética de sistemas lineares

03 Modelamento matematico de sistemas dinamicos.

04 AcOes Basicas de Controle.

05 Andlise da Resposta de Sistemas em Regime Transitério.

06 Andlise de Estabilidade

07 Andlise de Erro em Regime Estacionario.

08 Andlise de Sistemas de Controle pelo Método do Lugar das Raizes.

09 Projeto de Sistemas de Controle pelo Método do Lugar das Raizes.

10 Andlise de Sistemas de Controle pelo método da Resposta em Frequéncia.

11 Critério de Estabilidade de Nyquist.

12 Projeto de Controladores pelo Método de Resposta em Frequéncia.

13 Representacdo de Sistemas Utilizando a Representacdo em Espaco de Estados.

14 Formas Canobnicas.

15 Andlise de Sistemas Utilizando a Representacdo em Espaco de Estados.

16 Equacdes de Estado e de Saida no Dominio da Frequéncia.

17 Matriz de Transicdo de Estados e Solu¢do da Equacdo de Estados.

18 Transformacéo de Similaridade.

19 Analise de Estabilidade.

20 Controlabilidade e Observabilidade.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

1. Ogata, Katsuhiko. — Engenharia de Controle Moderno, Pearson / Prentice Hall; 42 ou 52 Edic&o.
2. Leonardi, Fabrizio / Maya, Paulo — Controle essencial, Pearson Prentice Hall, 22 Edido, 2011;
3. Dorf, R. C./ Bishop, R. H. — Sistemas de Controle Moderno — LTC, 2001;

4. Nise, N.S., Engenharia de Sistemas de Controle, 32 Ed., LTC, 2009.

5 Chen, Chi-Tsong ,. Analog and Digital Control System Design.
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