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Manoel de Oliveira Santos Sobrinho Doutorado
EMENTA

Introducao a teoria de controle. Representagdo matematica de sistemas lineares. Comportamento
dindmico de sistemas lineares. Propriedades de sistemas de controle. Técnicas de analise de sistemas
de controle. Técnicas de sintese de sistemas de controle.

OBJETIVOS

Proporcionar ao estudante uma visdo geral de andlise e sintese de sistemas de controle;

Fornecer ferramentas matematicas para analise e sintese de sistemas de controle;

Analisar e determinar a resposta dindmica de sistemas de 12. e 22, ordem;

Analisar a estabilidade de sistemas de controle;

Analisar e projetar sistemas de controle utilizando os métodos do Lugar da Raizes e de Resposta em
Frequéncia;

Representar e analisar sistemas de controle utilizando Variaveis de Estados.

METODOLOGIA (recursos, materiais e procedimentos)

A disciplina sera ministrada com aulas expositivas e dialogadas, com aplicagdo de exercicios.
Serdo utilizados livros descritos nas referéncias bibliogréficas, quadro branco, pincéis, notebook e data
show.

FORMAS DE AVALIACAO

As avaliacdes quantitativas serdo realizadas mediante a realiza¢do de trés provas escritas compostas
de questdes dissertativas com célculos e um projeto de controladores.
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CONTEUDO PROGRAMATICO

TEMAS ABORDADOS/DETALHAMENTO DA EMENTA

01 Introducéo a Sistemas de Controle.

02 Representacao matematica de sistemas lineares

03 Modelamento matematico de sistemas dinamicos.

04 Acdes Basicas de Controle.

05 Andlise da Resposta de Sistemas em Regime Transitorio.

06 Analise de Estabilidade

07 Andlise de Erro em Regime Estacionario.

08 Analise de Sistemas de Controle pelo Método do Lugar das Raizes.

09 Projeto de Sistemas de Controle pelo Método do Lugar das Raizes.

10 Andlise de Sistemas de Controle pelo método da Resposta em Frequéncia.

11 Critério de Estabilidade de Nyquist.

12 Projeto de Controladores pelo Método de Resposta em Frequéncia.

13 Representacao de Sistemas Utilizando a Representacdo em Espaco de Estados.

14 Formas Canbnicas.

15 Analise de Sistemas Utilizando a Representacao em Espaco de Estados.

16 Equag6es de Estado e de Saida no Dominio da Frequéncia.

17 Matriz de Transicdo de Estados e Solug¢édo da Equacédo de Estados.

18 Transformacéo de Similaridade.

19 Andlise de Estabilidade.

20 Controlabilidade e Observabilidade.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

1. Ogata, Katsuhiko. — Engenharia de Controle Moderno, Pearson / Prentice Hall; 42 ou 52 Edi¢é&o.
2. Leonardi, Fabrizio / Maya, Paulo — Controle essencial, Pearson Prentice Hall, 22 Edido, 2011;
3. Dorf, R. C./ Bishop, R. H. — Sistemas de Controle Moderno — LTC, 2001,

4. Nise, N.S., Engenharia de Sistemas de Controle, 32 Ed., LTC, 2009.

5 Chen, Chi-Tsong ,. Analog and Digital Control System Design.

6. Franklin / Powel / Naeini. Feedback Control of Dynamic Systems. Sixth Edition.
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