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PLANO DE ATIVIDADES REMOTAS

NOME DO COMPONENTE COLEGIADO CODIGO SEMESTRE

CONTROLE Il CENEL ELET0046 2020.2

CARGA HORARIA SINCRONA ASSINCRONA

HORARIO: Tercas-feiras e Quintas-feiras, 8 as 10h.
60 H 48h 12h

CURSOS ATENDIDOS (Especificar a quantidade de vagas por curso ou a quantidade total) SUB-TURMAS

Engenharia Elétrica - 30 vagas
Engenharia da Computagéo - 20 vagas.

PROFESSOR (ES) RESPONSAVEL (EIS) TITULACAO
Manoel de Oliveira Santos Sobrinho Doutorado
EMENTA

Sistemas de controle e automacao. Modelos matematicos para sistemas e perturbagbes. Analise de
sistemas discretos no tempo. Implementagéo por computador de sistemas analdgicos. Projeto de
controladores digitais. Otimiza¢@o. Aspectos praticos. Introdugéo a sistemas néo-lineares.
Controladores l6gicos programaveis. Sistemas distribuidos de controle digital.

OBJETIVOS

Fornecer conhecimentos fundamentais sobre a analise de sistemas de controle em tempo discreto e
projetar sistemas de controle em tempo discreto.

Capacitar o estudante a usar as ferramentas de analise de sistemas em tempo discreto;

Capacitar o estudante a analisar e projetar sistemas de controle em tempo discreto pelos métodos do
lugar da raizes e por Variaveis de Estado;

Capacitar o estudante a simular sistemas de controle em software adequado;

Apresentar 0s conceitos introdutérios de controle 6timo e sistemas néo lineares.

METODOLOGIA

A disciplina sera ministrada com aulas remotas (atividades sincronas) nas quais o0s alunos poderao
interagir com o professor. Serdo aplicadas atividades assincronas, seja por disponibilizacdo de videos
aulas ou execucao de projetos e/ou exercicios complementares.

Sera utilizada a plataforma Classroom para gerenciamento da disciplina. Para a transmisséo e
gravacao das aulas sincronas serd utilizada o Google Meet.

FORMAS DE AVALIACAO

As avaliacdes quantitativas seréo realizadas mediante a aplicagdo de dois projetos e a realizacéo de
uma prova escrita.




CONTEUDOS DIDATICOS

Numero Cronograma de atividades

01 Introducéo a Sistemas de Controle Digital e Amostragem.

02 Transformada Z.

03 Equacao diferenca e Funcéo de Transferéncia.

04 Representagdo do Subsistema D/A - Processo - A/D.

05 Método de Andlise pelo Método do Lugar das Raizes.

06 Andlise de Estabilidade.

07 Especificagdes de Sistemas de Controle Resposta Dinamica.

08 Projeto de Controladores pelo Método do Lugar das Raizes.

09 Representacéo no Espaco de Estados de Sistemas de Tempo Discreto.
10 Solugdo da Equacéo Dinamica Discreta.

11 Matriz Funcéo de Transferéncia Pulsada.

12 Discretizacdo de Equacdes de Espaco de Estados.

13 Andlise de Estabilidade.

14 Controlabilidade e Observabilidade.

15 Projeto de Controladores em Espaco de Estados em Tempo Continuo e Tempo Discreto

16 Projeto de Observadores em Espago de Estados em Tempo Continuo e Tempo Discreto

17 Controle Otimo.

18 Introducéo aos Sistemas de Controle N&o Lineares.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

1. Discrete Time Control System - Ogata, K. Second Edition. Prentice Hall, 2003.

2. Analog and Digital Control System Design. Chen, C. T.

3. Digital Control of Dynamic System. Franklin / Powel / Naeini. Third Edition.

4. Engenharia de Sistemas de Controle. Norman S. Nise. Sexta Edic&o.

5. Digital Control Systems Analysis and Design. Phillips, C. L. Nagle, H. T. 2nd. Ed. Prentice Hall, 2003.
6. Controle Essencial - Paulo Alvaro Maya e Fabrizio Leonaardi.

7. Controle por Computador de Sistemas Dinamicos. E. M. HEMERLY - 22, Ed. Edgard Blucher, 2002.

8. Controle Digital. Sales, R. M. e CASTRUCCI, P. L. Edgard Blucher, 1998.
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